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研究简介
研究方向: 人机安全交互，位姿映射，遥操作，主动安全，时延敏感控制, 云雾自动化，医疗辅助机器人
研究概述: 累计发表 SCI、EI 学术论文 50+ 篇，第一/通讯作者 16 篇，申请发明专利 7 项，软件著作权 10 余项，主
持国家级及省部级项目 4 项，承担多项横向项目；获中国机械工业科学技术奖科技进步奖一等奖, 中国科协优秀科技
论文、机械工程学会优秀论文奖、机械工程学报优秀论文奖等奖项；Nature Communications、IEEE TMECH 等 30+
期刊审稿人；IEEE JBHI 客座主编，IEEE IES TC-II 等多个技术委员会委员，中国自动化学会边缘计算专委会委员

工作经历

• 浙江大学, 高端装备研究院 2026.02 - 至今

平台百人计划研究员 杭州, 中国

• 浙江大学, 机械工程学院 2024.03 - 2026.02

助理研究员 (博士后, 合作导师: 杨华勇 院士) 杭州, 中国

• ABB 瑞典研究院, 智能机器人与无线实验室 2021.12 - 2022.11

客座研究人员 (导师: Alf Isaksson 院士) 瓦斯特罗斯, 瑞典

教育经历

• 浙江大学 2018.09 - 2023.12

博士 (导师: 杨赓)，机械电子工程 杭州, 中国

• 瑞典皇家理工学院 2021.09 - 2022.09

联合培养博士，计算机科学与技术 斯德哥尔摩, 瑞典

• 中国矿业大学 2014.09 - 2018.06

工学学士，机械工程 徐州, 中国

科研项目

• 国家自然科学基金青年科学基金项目 2025.01 - 2027.12 (主持)

– 面向时延敏感任务的医疗辅助机器人遥操作控制方法研究

• 中国博士后科学基金特别资助项目 2025.07 (主持)

– 时延时变远程诊疗机器人智能感知与控制方法研究 (CNY 180,000)

• 国家资助博士后研究人员计划 (B 档) 2024.07 (主持)

– 中国博士后科学基金会, Grant No. GZB20240654 (CNY 360,000)

• 中国博士后科学基金面上项目 2024.11 (主持)

– 面向时延敏感任务的医疗辅助机器人远程操作方法研究, Grant No. 2024M762812 (CNY 80,000)

• 浙江省博士后科研项目择优资助 (一等资助) 2024.10 (主持)

– 浙江省人力资源和社会保障厅, Grant No. ZJ2024013 (CNY 80,000)

• 浙江省 ‘‘尖兵领雁’’ 科技计划项目 2025.12 (项目主参排 2，课题主持)
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– 面向工业场景精密操作的智能末端执行器与多模态感知系统关键技术

• ‘‘智能制造系统和机器人’’ 国家科技重大专项 2025.12 (子课题/任务负责人)

– 自主化 XXX 机器人平台产品研制及验证

• 国防科工局实验室稳定支持项目分承研课题 2023.12 - 2025.09 (主持)

– XXX 机械臂遥操作控制系统研制

• 中国科学院沈阳自动化研究所横向委托课题 2024.07 - 2026.07 (主持)

– 面向工业具身智能端到端学习平台的物理训练平台设计与实现 (CNY 100,000)

• 中国东方电气集团科学研究院横向委托项目 2024.11 - 2025.11 (主持)

– 电弧增材制造机器人轨迹可视化与数显平台 (CNY 272,000)

• 国家自然科学基金面上项目 2020.01 - 2023.12 (参与)

– 面向安全助老的双臂协同机器人情感认知和行为交互方法研究

• 中国电子学会-腾讯 Robotics X 犀牛鸟专项研究计划 2023.12 - 2024.12 (参与)

– 多源感知驱动的家用辅助机器人安全交互技术研究

• 科技部长三角科技创新共同体联合攻关计划项目 2024.01 - 2026.12 (参与)

– 智能配网带电作业机器人研发及应用

发表文章

• 学术专著:

[B.1] Honghao Lyu, Geng Yang, Huayong Yang, “Human Motion Awareness and Robot Teleoperation: Perception,
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• 期刊文章:

[J.32] Baocheng Wang†, Depeng Kong†, Zhiao He†, Jikai Liang, Yuyao Lu, Zikang Deng, Honghe Li, Mengke
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Reaching Function for Adaptive Grasping”, IEEE Internet of Things Journal, Oct. 2025, 10.1109/JIOT.2025.3614869

[J.29] Ruohan Wang, Ying Yang, Zhengjie Zhu, Chen Li, Xiaoyan Huang, Xiao Yang, Lipeng Chen, Dashun
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Sensing for Enhanced Human-Robot Interaction in Tele-Homecare,” IEEE Transactions on Human Machine
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[J.28] Kang Liu, Yefeng Yang, Honghao Lyu*, Wenyu Yang, Yifei Zhang, Zheng Tan, and Chih-Yung Wen*,
“Adaptive Predefined-Time Disturbance Observer-Based Fast Nonsingular Sliding Mode Control Strategy
for Consumer Quadrotor UAVs: Theory and Experiments,” IEEE Transactions on Consumer Electronics,
vol. 71, 4, Sept. 2025, 10.1109/TCE.2025.3615655

http://doi.org/10.1007/978-981-96-6545-7
http://doi.org/10.1007/978-981-96-6545-7
http://doi.org/10.1002/advs.202524250
http://doi.org/10.1016/j.bios.2026.118386
http://doi.org/10.1109/JIOT.2025.3614869
http://doi.org/10.1109/THMS.2025.3627542
http://doi.org/10.1109/TCE.2025.3615655
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10.1126/sciadv.adv2124
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[J.22] Honghao Lyu, Anna Bengtsson, Sofie Nilsson, Zhibo Pang, Alf Isaksson, and Geng Yang, “Latency-Aware
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first author)
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专利软著

• 发明专利:

[P.6] 杨赓汪若菡陈弈崔熹吕鸿昊张光耀董娜张中伟徐国辉吕鹏,浙江大学东方电气股份有限公司东方电气
长三角 (杭州) 创新研究院有限公司; 一种面向人机安全交互的可穿戴遥操作智能化装备: ZL 202410867385.5
[P].2024-10-11. (已授权)

[P.5] 杨赓王孟可吕鸿昊杨华勇,浙江大学;一种基于主动力引导的人机协同遥操作控制方法和装置: 2024116934486
(已授权)

[P.4] 杨赓 吕鸿昊 庞高阳 杨华勇, 浙江大学; 一种可乘载式双臂全向移动护理机器人: ZL 2018 1 0534638.1
[P].2018-10-26. (已授权)

[P.3] 杨赓 吕鸿昊 汪若菡 杨华勇, 浙江大学; 一种可移动式多自由度双臂协作机器人: CN115958578A (发明公布，
实质审查)

[P.2] 杨赓汪若菡张楠吕鸿昊吴海腾杨华勇,浙江大学;基于六自由度机械臂的双臂协同机器人: CN115366071A
(发明公布，实质审查)

[P.1] 吕鸿昊郝敬宾贾琨,中国矿业大学;一种基于 LabVIEW和 TCP/IP网络协议的智能家居系统: CN20172169
4857.3[P]. 2017-12-07. (实用新型已授权)

• 软件著作权:

[S.5] 杨赓 孔德朋 吕鸿昊 陆雨姚 杨华勇，浙江大学; 用于盲文识别的交互软件: 登记号 No.2024 SR1647532.

[S.4] 杨赓 王孟可 吕鸿昊 张大舜，浙江大学; 基于模板匹配的目标识别系统 V1.0: 登记号 No.2024 SR1506855.

[S.3] 杨赓 吕鸿昊 张志宇 杨华勇，浙江大学; 双臂机器人运动状态采集及分析软件 V1.0: 登记号 No.2020SR
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科技奖励与荣誉获奖

• 中国商业联合会科学技术奖技术发明一等奖 (排 3/6) 2025

• 中国机械工业科技进步一等奖 (排 6/15) 2024

• 中国发明协会创业成果奖 (排 6/6) 2025

• 中国机器人行业技术突破奖 (团队) 2024

• 浙江省科技厅技术需求揭榜挂帅大赛一等奖 (排 2/10) 2024

• 全国机械工业设计创新大赛金奖 (排 1) 2022

• 中国科协优秀科技论文 2020

• 机械工程学会优秀论文 2020

• 机械工程学报优秀论文 2020

个人荣誉

• 浙江省优秀毕业生 2023

• 博士生国家奖学金 2020

• 国家奖学金 2017

• 国家奖学金 2016

• 国家奖学金 2015

• 浙江大学创新创业奖 2020

• 孙越崎优秀学生奖 2018

• 千普华液奖学金 2020

• 浙江大学机械工程学院十佳学生 2021

• 浙江大学优秀研究生、三好研究生 2019, 2020, 2022

• 中国矿业大学优秀毕业生 2018

• 江苏省省级三好学生 2017

• 中国矿业大学优秀学生、优秀团员、优秀团干部 2015, 2016, 2017

• 山东省省级优秀学生干部 2013

• 淄博市三好学生 2009

• 浙江省互联网 + 创新创业大赛金奖 (排 1) 2020

• 浙江省挑战杯省赛二等奖 (排 1) 2020

• 浙江大学研究生机器人创新设计大赛一等奖 (排 1) 2019

• 全国大学生数学建模竞赛国赛二等奖 2016

• 本科优秀毕业设计 2018

• 希望杯机械设计课程设计大赛一等奖 2017



毕业论文

• 博士毕业论文 2023, 浙江大学, 杭州

– 人机位姿映射遥操作及智能交互关键技术研究

• 本科毕业论文 2018, 中国矿业大学, 徐州

– 基于 YuMi 机器人的协作式移动平台及其安全交互设计

推荐人

• Prof. Ren C. Luo 台湾大学

– renluo@ntu.edu.tw

• Prof. Geng Yang 浙江大学

– yanggeng@zju.edu.cn

• Prof. Huayong Yang 浙江大学

– yhy@zju.edu.cn

• Prof. Zhibo Pang 北京大学

– zhibo.pang@pku.edu.cn

• Prof. Alf J. Isaksson ABB 瑞典研发中心/瑞典皇家理工学院

– alf.isaksson@se.abb.com
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